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EILEO08563 - Robo6tica Movel

Disciplina Optativa

Semestre: 2019/2
CHS: 60 horas

Pré-Requisito: 140 créditos

Horario: 3* ¢ 5% das 15 as 17 horas °
Vagas: 20

Publico Alvo: Alunos de graduacao em Engenharia
Elétrica (énfases Eletronica, Computacao e Controle e °
Automacao)

Seguidot
[t »

|
|

|
1

p——

Lider

Professor

e
NG

Descri¢ao dos tipos de robds moveis
Apresentagao dos principais sensores usados
em Robética Movel

Fusao de dados sensoriais (redundancia de
sensores)

Principais problemas de navega¢ao
Navegagdo autonoma de robos maéveis
terrestres

Controle coordenado de robos moveis
terrestres (estruturas lider-seguidor e outras)
Robos méveis aéreos (VANTS)

Navegagao autonoma de robos maéveis aéreos
Controle de formacao com um rob6 aéreo e

um robo terrestre

hy (%1, 91,21)

Mario Sarcinelli Filho

Professor Titular do DEL/CTUFES, graduado pela UFES em Engenhatria Elétrica, com
Mestrado e Doutorado em Engenharia Elétrica pela UFR].
Curticulo Lattes: http://lattes.cnpq.br/3459331011913021

Google: https:/ /scholat.google.com.br/ citations?hl=pt-BR&user=FEodde3BAAAAA]
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